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Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow

Wydziat Maszyn Roboczych i Transportu

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Mechanika techniczna 1010604221010211300
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Transport (brak) 1/2

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
- polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopieh niestacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: 20  Cwiczenia: - Laboratoria: -  Projekty/seminaria: - 2
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogolnouczelniany, z innego kierunku)
(brak) (brak)

Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr inz. Hubert JOPEK

email: hubert.jopek@put.poznan.pl

tel. +4861 665-2390

Wydziat Budowy Maszyn i Zarzadzania
ul. Jana Pawta Il 24, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. Podstawowa z matematyki , a w tym: rachunek wektorowy, elementy rachunku rézniczkowego
1 Wiedza: i catkowego oraz podstawy fizyki w zakresie mechaniki

L . . | Umiejetno$¢ modelowania podstawowych zjawisk mechanicznych, przedstawiania i
2 Umiejetnosci: | odczytywania geometrii, zdolnos¢ do konstruktywnego, analitycznego myslenia. Umiejetnosé
korzystania z ogélnie dostepnych materiatéw.

3 Kompetencje | zZrozumienie potrzeby ksztalcenia sie, pogtebiania wiedzy, roli projektanta i jego
spoteczne odpowiedzialnosci za swoje dzieta

Cel przedmiotu:

Poszerzenie wiedzy studentéw w zakresie mechaniki (tj. statyki, kinematyki i dynamiki), a w szczegoélnosci dostarczenie im
narzedzi niezbednych do teoretycznej analizy urzadzeh mechanicznych, ktéra niezbedna jest w pézniejszych etapach
nauczania przedmiotéw zwigzanych z projektowaniem maszyn i urzadzen.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Student posiada podstawowsg, uporzgdkowang wiedze teoretyczng z zakresu mechaniki tj. statyki, kinematyki i dynamiki -
[K1A_WO04]

Umiejetnosci:

1. Student potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, Internetu, baz danych i innych zrédet, w jezyku polskim i obcych, potrafi
integrowac uzyskane informacje interpretowac¢ i wycigga¢ z nich wnioski oraz tworzy¢ i uzasadnia¢ opinie - [K1A_U01]

2. Student potrafi dokona¢ modelowania okreslonego elementu lub uktadu mechanicznego i potrafi wyznaczy¢ warunki
réwnowagi uktadu oraz wyznaczy¢ reakcje wiezéw - [K1A_U10]

3. Student potrafi wyznaczac teoretyczne potozenie srodka ciezkosci bryty - [K1A_U10]

4. Student potrafi zamodelowac i opisa¢ matematycznie ruch elementéw uktadu mechanicznego - [K1A_U10]

5. Student potrafi dokona¢ modelowania ruchu punktu materialnego pod wptywem dziatajgcych sit - [K1A_U10]

6. Potrafi wykorzysta¢ przyswojone teorie matematyczne do tworzenia i analizy modeli maszyn i konstrukcji - [K1A_U10]

Kompetencje spoteczne:

1. ma $wiadomos$¢ waznosci i zrozumienie spotecznych skutkéw dziatalnosci inzynierskiej - [K1A K02]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Zaliczenie wyktadu na podstawie egzaminu pisemnego i ustnego.
Zaliczenie éwiczen na podstawie sprawdzianu.
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Tresci programowe

Podstawy rachunku wektorowego, aksjomaty statyki, typy wiezoéw, sity wewnetrzne oraz zewnetrzne. Warunki rownowagi
ptaskiego oraz przestrzennego zbieznego uktadu sit oraz warunki réownowagi dowolnego ptaskiego i przestrzennego uktadu sit
? ukfady statycznie wyznaczalne. Redukcja ukfadu sit, para sit. Prawo tarcia, tarcie suche toczne oraz tarcie ciegien.
Kinematyka punktu, rownania ruch punktu, ruch punktu po torze, predkosci i przyspieszenia w kartezjanskim oraz w
naturalnym uktadzie wspétrzednych. Ruch bryty sztywnej: predko$¢ i przyspieszenie dowolnego punktu bryty, ruch obrotowy
oraz ruch pfaski bryty. Dynamika: dwa podstawowe zadania dynamiki: proste i odwrotne, zasada d?Alemberta,
charakterystyka geometryczna cial: momenty | i Il rzedu. Zasada pedu i popedu, zasada zachowania pedu, Twierdzenie o
$rodku masy, Zasada kretu i pokretu.

Literatura podstawowa:

1. Satata W., Mechanika ogdlna w zarysie, Poznan, Wyd. PP 1998.

2. Leyko J., Mechanika ogdlna. T. 1-2, Warszawa, PWN 2012

3. Misiak J. Zadania z mechaniki ogolnej. Czes¢ |, Il, Ill Warszawa, WNT 2012

4. Niziot J. Metodyka rozwigzywania zadan z mechaniki. Warszawa, WNT 2002

5. Niezgodzinski T., Mechanika ogdlna, Warszawa, PWN, 2011
Literatura uzupetniajaca:

1. Osinski Z. Mechanika ogélna. Warszawa, PWN 2000
2. Taylor J., Mechanika klasyczna T1-2 Warszawa PWN 2013

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)
1. Przygotowanie do wyktadu 3
2. Udziat w wyktadzie 15
3. Utrwalanie tresci wykfadu
4. Konsultacje
5. Przygotowanie do zaliczenia 10
6. Udziat w zaliczeniu wykfadu 2
7. Udziat w zajeciach éwiczeniowych 15
8. Przygotowanie do zaliczenia 5
9. Udziat w zaliczeniu 4
Obciazenie praca studenta
forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 62
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 37
Zajecia o charakterze praktycznym 0
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